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Intelligenter Servoregler

Geratetechnik

Besonderen Merkmale

Mit SV-S Drive wurde die klassische analoge

Regelungstechnik um die Vorteile der Mikro-

prozessortechnik erganzt.

Die klassische analoge Sollwertvorgabe Uber

+10V wird durch einen analogen Regelkreis

in die Ansteuerung des Motors umgesetzt.

Die Parametereinstellung dieses analogen

Regelkreises sowie die Funktionen

Bedienen, Kommunizieren (RS 232), Anzei-

gen, Melden und Rechnen erfolgen mikropro-

zessorgesteuert.

Mit diesem Konzept lassen sich die Vorteile

der Digitaltechnik nutzen, ohne die Nachteile

der volldigitalen Systeme mit lhren Un-

wagbarkeiten in der seriellen Busthematik,

der begrenzten Verarbeitungsgeschwindig-

keiten sowie den hohen Anfangsaufwendun-

gen beim Umstieg von der analogen Technik.

Vorteile Analogteil:

+ Keine zusatzlichen Reglertotzeiten.

¢ Keine zusatzlichen Resonanzstellen.

¢ Unerreichbar schnell.

Vorteile Digitalteil:

¢ Programmierbare Steuerfunktionen.

¢ Automatischer Reglerentwurf aus Antriebs-
daten.

# Driftfreie und reproduzierbare Parametrie-
rung und Konfiguration.

¢ Umfangreiche Diagnose und Anzeige-
funktionen.

+ Gesteuert adaptive Regelung.

SV-S Drive wurde flir den rauhen Industrie-
einsatz konzipiert. Die Gehause-/Anschlul3-
technik, thermische Auslegung, die Mal-
nahmen bezuglich elektromagnetischer Ver-
traglichkeit sowie Storfestigkeit sind
dementsprechend realisiert.

Im einzelnen sind folgende Grundmerkmale

gegeben:

+ Leistungsendstufen von 2,5 bis 8,5kW
zur Ansteuerung von AC-Synchronmotoren
mit sinusformiger Kommutierung und Resol-
ver.

SV 25008

# Betrieb direkt am einphasigen 230V Netz
oder dreiphasig von 3*100V bis 3*250V.
Kein Trafo nétig.

SV 4500S / SV 8500S
+ Betrieb direkt am dreiphasigen Netz von
3*80V bis 3*500V AC. Kein Trafo notig.

¢ Geschlossenes Metallgehause fiir
Wandmontage sorgt fiir zuverlassige
elektromagnetische Abschirmung, guten
Schutz und lange Lebensdauer der Elek-
tronik.

+ Standardmafige Ausriistung mit integrier-
tem oder externem Bremswiderstand,
Energiezwischenspeicher und Relais
fur eine Motorhaltebremse.

¢ Kurz- und erdschluBsichere IGBT-End-
stufe.

¢ Extern umschaltbarer Drehzahl-
oder Momentenreglerbetrieb.

+ Alle Regler mit Anzeige und
Bedienelementen sowie RS 232
ausgerustet.

¢ Einfache Parametrierung und
Feinabgleich auch Uber Front-
platte.

+ Selbsttitiger Reglerabgleich.

¢ Programmierbare Steuerfunk-
tionen erlauben besondere Not-
Stop Funktionen, automatischer
Offset-Abgleich der Sollwertvor-
gabe, etc.

+ Gesteuerte Adaption der Regler-
einstellung ermaoglicht die
Anpassungen an unterschiedliche
Lastverhaltnisse der Regelstrecke.

« Diagnose und Uberwachung von
Systemteilen wie Motor- u. Endstu-
fenauslastung, Motorphasen,
Stromsollwert, Zwischenkreis-
spannung u.a. hilft Innen bei Anla-
genstorungen sowie bei der Si-
cherung der Anlagenverfligbarkeit.

¢ Motor iiber Nummer auswahlbar.
Nicht gespeichert Motortypen
kénnen Uber RS232 frei konfigu-
riert werden. Voraussetzung ist ein
kompatibler Resolver (siehe
technische Daten).

¢ Komplette Verwaltung der
Motorhaltebremse

Technische Anderungen vorbehalten. Daten entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der Drucklegung.
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SV-S Drive

System - Blockschaltbild

Ubergeordnete Steuerung
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Gesteuerte Adaption

Im Speicher fiir die Gerate- und Reglerpara-
meter ist Platz fiir zwei komplette Parame-
tersatze. Uber Fronttastatur oder PC kénnen
beide Satze beschrieben werden. Uber
einen binaren Eingang, die RS232-Schnitt-
stelle (z.B. mit der PC-Software "Parameter-
editor") oder die Frontastatur kann der je-
weils gliltige Parametersatz fiir den Betrieb
ausgewanhlt werden. Diese Funktion ist unter
anderem sehr hilfreich wenn der Regler zu-
standsabhangig in zwei verschiedenen Be-
triebsarten arbeiten muf oder um einen
Reglerabgleich zu sichern.

SPS - Schnittstelle

Bindrer Ausgang

+ Galvanisch getrennt.

# Kurzschluffest.

Bindre Eingange

+ Galvanisch getrennt.

+ 4 Eingange davon 2 programmierbar.

Analoge Ausginge

+ Momentensollwert.

+ Referenzspg. zur Sollwertgenerierung.

¢ Tachospannung absolut und normiert.

+ Ein MeRwert zum Ermitteln der Lei-
stungsspannung.

Analoge Testsignale

+ Sollwert-Monitor der Sollwerteingange.
+ Strom-Monitor der Phasen U und V.
+ Stromsollwerte der Phasen U und V.

HAUSER - Regelungstechnik

Automatischer Reglerentwurf

Die zum Einstellen des Reglers notwendi-
gen Daten wie externe Tragheitsmomente
und Motortyp werden, falls bekannt, bei
HAUSER bereits im Werk in den Dreh-
zahlregler eingegeben. Aus diesen Daten
errechnet sich der intelligente Regler au-
tomatisch die optimalen Reglerparame-
ter. Beim Einschalten lhrer Anlage sind
dadurch sofort alle Regelkreise schnell
und stabil. Zeit- und nervenraubendes
Abgleichen von vielen Regelungspara-
metern ist nicht mehr erforderlich. Durch-
gehende oder schwingende Achsen ge-
hdéren damit der Vergangenheit an. Die
Vielzahl von einzustellenden Regelpara-
metern sind bei HAUSER durch den au-
tomatisierten Reglerentwurf stark redu-
Ziert.

Ein Schleifenfilter kompensiert die Reso-
nanzstellen lhrer Anlage.

Nur noch zwei Optimierungsparameter
(Dampfung / Steifigkeit) werden zur An-
passung an spezielle Regelungsanforde-
rungen bendtigt. Der automatisierte Reg-

lerentwurf sorgt auch dafir, dafl diese
beiden verbleibenden Parameter in ihrer
Wirkung voneinander entkoppelt sind.
Die gesamten Geréateeinstellungen sind
in einem Chip, auf Diskette und auf
Papier gesichert.

Projektierungsphase

Intelligenz des Reglers

Inbetriebnahme /
Nutzungsphase

Definition:
max. Tragheitsmoment ——

min. Tragheitsmoment =——
Betriebsart =
Motortyp, etc. —
max. Moment —>
Nenndrehzahl —

®» Automatischer Regler-
entwurf errechnet digitale
Reglerparameter aus den
Antriebsdaten.

® Schleifenfilter zur
Resonanzunterdriuckung
werden eingestellt.

=® Feinabgleich maglich.

4

Regelverhalten

Benutzerparameter:
<> Dampfung 100%

< Steifigkeit 100%
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SV 2500S - Geratemerkmale

Gehause und Kihlkérper sind so konstruiert, daf} die zwei groen Probleme in der Servoantriebs- und Steuerungstechnik vermieden

werden.

+ Das geschlossene Metallgehduse schiitzt gegen elektromagnetische Stérungen.
+ Der groRziigig dimensionierte Kiihlkdrper verhindert das Uberhitzen; die Lebensdauer steigt.
+ Grof¥flachiger Kontakt zur Riickwand sorgt fir eine effektive Hochfrequenzerdung.

Stecker- und AnschluBbelegung
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SV 2500S spezifische Daten

Netzseitige Absicherung

1*230V AC: 16A 3*230V AC: 10A
K-Automat oder entspr. Neozed-Schmelzeinsatz.

Versorgungsspannung

1 oder 3*230V AC 45-65Hz.
Arbeitsbereich: 3*80V AC - 3*230V AC.
1*100V AC - 1*230V AC.

Uberspannungsbegrenzung

Die beim Bremsen zurlickgespeiste Energie wird im Zwischen-
kreis gespeichert. Die Kapazitat und die speicherbare Energie
betragt: SV 2500S: 1000uF / 27Ws

Fihrt die zuriickgespeiste Energie zu einer Uberspannung, dann
kénnen externe Ballastwiderstdnde zugeschaltet werden.

SV 2500S Bremsleistung bei externem Brems-
widerstand BRM5/01

Leistung | Dauer | Abkiihlzeit
<250 W' unbegrenzt
<25kw| <2s |  >10s

Montage und Abmessungen

90
16 58
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Inbusschrauben M6
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Gegenstecker X1, X2, X3 und X4

Im Lieferumfang enthalten sind Gegenstecker fur X1,..X4 von
Phoenix.

Fir diese Stecker kdnnen Sie bei Bedarf von Phoenix Gehause
beziehen, die nach Anpassen der Kabel eingesetzt werden kdnnen.
Bezeichnung: KGG-MSTB2,5/(Pinzahl).

1 Bei entspr. Widerstand und R > 56Q bis 1,0kW Dauerbremsleistung moglich.




SV-S Drive

SV 4500S / SV 8500S - Geratemerkmale

Gehause und Kihlkérper sind so konstruiert, daf® die zwei grof3en Probleme in der Servoantriebs- und Steuerungstechnik vermieden werden.
+ Das geschlossene Metallgehause schiitzt gegen elektromagnetische Stérungen.

# Der groRziigig dimensionierte Kiihlkérper verhindert das Uberhitzen; die Lebensdauer steigt.

+ Grof¥flachiger Kontakt zur Riickwand sorgt fir eine effektive Hochfrequenzerdung.

Stecker- und AnschluBbelegung
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SV-S Drive
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Spezifische Daten SV 4500S / SV 8500S

Netzseitige Absicherung
+ 16A K-Automat oder entspr. Neozed-Schmelzeinsatz

Versorgungsspannung

+ Nominal 3*400V AC 45-65Hz.
Arbeitsbereich: 3*80V AC - 3*500V AC.
Uberspannungsbegrenzung
+ Die beim Bremsen zurtickgespeiste Energie wird im Zwi-
schenkreis gespeichert. Die Kapazitat und die speicherbare
Energie betragt:
+ SV 4500S: 330pF / 52Ws
+ SV 8500S: 500uF / 80Ws

Fiihrt die zuriickgespeiste Energie zu einer Uberspannung,
dann der interne Ballastwiderstdnde zugeschaltet.

SV 4500S / SV 8500S Bremsleistung

Internem Bremswiderstand: 300W dauer / 1,5kW max. 10s.
Externer Bremswiderstand: 22Q / 450W.

Betrieb auch ohne von extern zugefiihrter Steuerspannung
moglich:

SV 4500S und SV 8500S erzeugen dann die Steuerspannung
intern aus der Versorgungsspannung (mindestens 340V AC).

Montage und Abmessungen

125 325
77 275

<
24
65

351
378
395

3

g W LR

Befestigung mit 4 m
Inbusschrauben M5

Gegenstecker X1, X2, X3 und X4
Im Lieferumfang enthalten sind Gegenstecker fir X1,..X4 von
Phoenix.

Fir diese Stecker kdnnen Sie bei Bedarf von Phoenix Gehause
beziehen, die nach Anpassen der Kabel eingesetzt werden kdnnen.
Bezeichnung: KGG-MSTB2,5/(Pinzahl).
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Zubehor und Optionen fur SV-S DRIVE
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SV-S Drive

+ SV 2500S: Typ: 073-605201 Motorausgangsdrossel
MaRbild:
! Zur Entstérung bei langen Motorleitungen (>20m) bieten wir eine
----- =H FU-Ausgangsdrossel an:
& 2 £ Typ: ILES0,55B 16A / 2mH.
n
(s R E—
T
[I: Input Output :H 10| ;,’- -
5 (line) (load) H=i & & 2
e _Vu\ o9
© ¢ \\
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HAUSER - Synchron - Motoren

Die angegebenen Motoren sind in SV-S DRIVE integriert. Weitere Motoren kénnen Sie individuell konfigurieren.
Gemeinsame Merkmale der Motoren sind:

# Sinusférmige EMK ¢ Norm-Flansche
#|solationsklasse F # Integrierter Resolver
+ dreifaches Nennmoment bei dreifachem Nennstrom bis zu einer Zeit von 3s mdglich.

Die Motorwerte wurden ermittelt nach: British standard BS4999 bzw. intern. Standard IEC34 - Ubertemperatur: 110K - Toleranz: +/-10%

# Schutzart IP 65 (Welle IP 64)

|::> Die hervorgehobenen Motoren sind hinsichtlich dem Preis Vorzugstypen.

Gerate Motortyp Mﬁ:or L{:gt}e A :le:‘-_ nNe..: Mnenn | INenn | Phenn J 2 :ear"s?t.nﬁ:gﬁzi
nuﬁg[\l] [min™'] | [Nm] | [Aew] | [kW] | [kgmm®] haltebremse

(Option) [Nm]

SV 2500S HDX70C4-32S/230V | 0025 | 158 (185) | 230 5000 | 1,1 3,00 | 0,58 60 1,0 (2,0)

Pn[kVA]=2,5 HDX92C4-44S/230V | 0020 230 230 4400 | 1,20 | 2,40 | 055 85 5,0 (10,0)
Ign[A]=6,3 HDX92E4-44S/230V | 0022 250 230 4400 | 1,85 | 3,70 | 0,85 118 5,0 (10,0)
Igmax[A]=12,6 | HDX115A6-64S/230V | 0023 235 230 2800 | 3,40 | 4,30 | 1,00 240 10,0 (13,5)
HDX115C6-88S/230V | 0038 275 230 2000 | 6,0 58 | 1,25 460 10,0 (13,5)
SV 45008 HDX92E4-44S 0125 250 400 5000 | 1,80 | 3,60 | 0,94 118 5,0 (10,0)
Pn[kVA]=4,5 HDX115A6-88S 0221 235 400 3800 | 3,20 | 3,00 | 1,27 240 10,0 (13,5)
Ign[A]=6,5 HDX115C6-88S 0222 275 400 3800 | 520 | 5,10 | 2,07 460 10,0 (13,5)
Igmax[A]=13,0 |HDX115E6-130S 0223 315 400 2500 | 8,20 | 580 | 2,15 680 10,0 (13,5)
SV 85008 HDX115C6-88S 0222 275 400 3800 | 520 | 5,10 | 2,07 460 10,0 (13,5)
Pn[kVA]=8,5 HDX115E6-88S 0320 315 400 3800 | 7,50 | 7,30 | 2,98 680 10,0 (13,5)
Ign[A]=12,5 HDX142C6-88S 0321 295 400 3800 | 8,60 | 8,50 | 3,42 | 1150 18,0 (40,0)
Igmax[A]=25,0 | HDX142E6-130S 0322 335 400 2500 | 13,60 | 9,20 | 3,56 | 1700 18,0 (40,0)

NNenn: Nenndrehzahl
J: Tragheitsmoment

Mpnenn: Nennmoment
Pgn: Nennleistung des Gerats

INenn: Nennphasenstrom effektiv

Ign: Geratenennstrom

PNenn: Nennabgabeleistung

lgmax’ Geratespitzenstrom

2 Die Werte in Klammer sind fiir Motoren mit Stillstandshaltebremse. Bei HDX92/HDX115/ HDX142 hat die Bremse keinen EinfluR auf die Motorlange.
3 Die Werte in Klammer gelten fiir verstérkte Ausfiihrungen.
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SV-S Drive

Technische Daten

Leistungsmerkmale

Funktion

+ Drehzahl-/ Strom-Regler.

+ Kurz-/erdschluB3sichere IGBT-Endstufe.
Unterstiitzte Motoren / Resolver

+ Sinuskommutierte Synchronmotoren bis
zur Maximaldrehzahl von 5000min-L,
+ Unterstiitzte Resolver:

Litton: JSSBH-15-E-5
Litton: JSSBH-21-P4
Litton: RE-21-1-A05
Litton: RE-15-1-B04
Tamagawa: 2018N321 E64

Reglerstruktur

+ Kaskadenregelung mit digitaler Para-
metereinstellung.

Ausgangsdaten bei 230V bzw. 400V
AC Netzversorung

Gerat: Nenn- Spitzen- Lei-
SERVAX | strom strom stung
[Aeffl | [Aetfl (<5s) | [KVA]
Netzversorgung: 230V AC
svas00s | 63 | 126 | 25
Netzversorgung: 400V AC
SV 4500S 6,5 13,0 4,5
SV 8500S | 12,5 25,0 8,6

CE - Konformitat

+ EMV-Storfestigkeit / Emission nach
EN61800-3.

Sicherheitsbestimmungen
+VDE 0160 EN 50178.

Versorgungsspannung

SV 2500S:
« Nominal 1(3)*230V AC; 45-65Hz.
Arbeitsbereich: 3*80V AC - 3*250V AC.
1*100V AC - 1250V AC.
SV 4500S / SV 85008S:

¢ Nominal 3*400V AC; 45-65Hz.
Arbeitsbereich: 3*80V AC - 3*500V AC.

Netzseitige Absicherung

+SV 2500S: 1*230V AC: 16A
3*230V AC: 10A
+ SV 45008 / SV8500S: 16A

K-Automat oder entspr. Neozed-
Schmelzeinsatz

Leistungsgleichspannung

SV 25008S:

+ 300V DC bei Versorgung: 1(3)*230V AC.
SV 4500S / SV 8500S:

+ 560V DC bei Versorgung: 3400V AC.

Ausgangsspannung am Motor
(Nominal; Verluste vernachlassigt)

+ SV 2500S: max. 230V AC

SV 4500S / SV 8500S: max. 400V AC

Steuerspannung

24V DC (21,6...26,4V), 1A zuzliglich dem
Strombedarf der digitalen Ausgange und
der Motorhaltebremse. Welligkeit: < 1Vss

Maximale Gerateverlustleistung

¢ SERVAX 25008S: 80W
+ SERVAX 4500S / 8500S: 170W
Genauigkeit

¢ Drehzahlkonstanz 0,1% bei Nenndrehzahl

Uberwachungsfunktionen

# Leistungs- und Hilfsspannung.

+ Motortemperatur / -bremse.

< Blockierschutz.

+ Uberstrom (KurzschluB, ErdschluB).

+ Endstufentemperatur.

o Gezieltes Not-Aus- und STOP-Verhal-
ten realisierbar.

Umgebungsbedienungen

+ Temperaturbereich: 0...45 °C.

+ max. relative Luftfeuchtigkeit nach DIN
40040 Klasse F (<75%); keine Betauung.

Schnittstellen

2 Sollwerteingange

+ Differenzeingang +/-10V.
¢ Eingangswiderstand 20kQ.

RS 232-Schnittstelle

+9600Baud, 8 Bit, 1 Start-, 1 Stoppbit.
¢ Hard- und Softwarehandshake XONXOFF

Steuer-Eingdnge

+ Vier Steuer-Eingange.
Bremssteuerung / Reglerfreigabe und
2 programmierbare Eingénge

¢ Eingangsspannung 24V DC
(low =0...7,5V, high = 14...32V).

¢ Eingangsstrom 10mA.

+ galvanisch getrennt.

Steuer-Ausgang

+ Aktiv HIGH / 24V.

¢ Ausgangsstrom max. 0,1A.

+ Kurzschlufdfest / Galvanisch getrennt.
¢ Programmierbar.

Diagnose-Signale
+ MeRwert Leistungsspannung.

+ Momentensollwert.
+ Tachospannung 10V.

+ Sollwert 1, Sollwert 2.
+ Stromistwert und -sollwert Phase U, V.
Encoder-Nachbildung

< Impulse 512/1024 pro Motorumdrehung
(2048/4096 nach Vervierfachung).

+ Spursignale A, B, N mit Komplement.

+ Nullimpuls verschiebbar (Auflosung 1,4°).

+ Ausgangspegel 5V (RS 485).

+Versorgung: 5V / 100mA.

Bereitschaftskontakt

+ Potentialfreier Schliel3er 0,5A / 60V / 30W.

Bedienung

Parametereingabe

# Uber Tasten an der Frontplatte.

+ Uber RS-232 Schnittstelle.
Statusanzeige

+ 3-stellige LED-Anzeige an der Frontplatte.
+ Abfrage Uber RS 232-Schnittstelle.
Reglerparameter

+ Automatische Berechnung aus den Pro-
jektierungsparametern.

+ Optimierung Uber die Parameter
"Dampfung" und "Steifigkeit".

Geratetechnik

Gehause

+ Metallgehduse IP 20.
# |solation nach VDE 0160.

Anschliisse / Kabel

+ Motor, analoge und digitale Ein-
/Ausgange uber Klemmen.

+ Geberkabel, Schnittstellen tGber Stecker.

Montage

+ Wandmontage, geeignet fiir Montage in
Industrie-Schaltschranken.

Abmessungen

+ Siehe Seite 3 und 4.
+ Gewichte: SV 25008S: 3,9kg
SV 4500S / SV 85008S:6,0kg

Standardlieferumfang

¢ SV-S DRIVE.

& Gegenstecker von X1, X2, X3, X4, X8,
X9, X10, X11.

+ Ein ParameterEditor pro Bestellung.

+ Gerate-Dokumentation.
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