Systembeschreibung HAUSER

Intelligenter Drehzahlregler SV-M
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F
’"’f" Inhalt:

System - Blockschaltbild

31
%

b 41 i_n :

AR AR BARIALA R RIE 1 R

HAUSER - Regelungstechnik

SV-M - Geratetechnik
Montage/Abmessungen

Zubehor und Optionen fiir SV-M
Zentrales Netzmodul
EMV - MaRhahmen
Einphaseneinspeisung
Software-Hilfsmittel
HAUSER - Synchron - Motoren
Motoren-Mal3zeichnungen:

midpididdideid

0 ~N OO 0o h b WW N DN

Technische Daten

Intelligenter Servoregler Geratetechnik Besonderen Merkmale

Mit dem SV-Drive wurde die klassische ana- || SV-M wurde fur den rauhen Industrieeinsatz + Extern umschaltbarer Drehzahl-
loge Regelungtechnik um die Vorteile der konzipiert. Die Gehause-/Anschluf3technik, oder Momentenreglerbetrieb.
Mikroprozessortechnik ergénzt. thermische Auslegung, die MaRnahmen be- + Einfache Parametrierung und

Die klassische analoge Sollwertvorgabe zuglich elektromagnetischer Vertraglichkeit Feinabgleich auch ohne PC durch
tiber +/-10V wird durch einen analogen Re- sow_ie_ Storfestigkeit sind dementsprechend die Elemente der Frontplatte (3-stel-
gelkreis in die Ansteuerung des Motors um- || realisiert. ) lige Siebensegmentanzeige und 3
gesetzt. Die Parametereinstellung dieses Im Einzelnen sind folgende Grundmerkmale Tasten).

analogen Regelkreises sowie die Funktio- gegeben: + Selbsttitiger Reglerabgleich auf

nen Bedienen, Kommunizieren (RS 232), ¢ Leistungsendstufen von 2,4 bis 15 kW zur die vorgegebenen Applikations-
Anzeigen, Melden und Rechnen erfolgen Ansteuerung von AC-Synchronmotoren mit daten.
mikroprozessorgesteuert. sinusféormiger Kommutierung und Resolver. + Programmierbare Steuerfunktio-
Mit diesem Konzept lassen sich die Vorteile || ¢ Netzspannung: Kein Trafo nétig nen erlauben besondere Not-Stop
der Digitaltechnik nutzen, ohne die Nachtei- Betrieb direkt am dreiphasigen Netz von Funktionen. automatischer Offset-
le der volldigitalen Systeme mit Ihren Un- 3*80V bis 3*500. oder Abgleich dér Sollwertvorgabe, etc
waégbarkeiten in der seriellen Busthematik, bei SV P100M N1 einphasig an 230V Netz. . o
der begrenzten Verarbeitungsgeschwindig- i klei 1 ; ; ¢ G_esteuerte Adapt_lon der Regler-
X X + Bei kleineren Leistungen alternativ Betrieb als einstellung erméglichen Anpassun-
keiten sowie den hohen Anfangsaufwen- gt
d beim Umsti p | Stand Alone Regler oder als Mehrachssystem gen an unterschiedliche Lastver-
Tlejggﬁirl]( eim Umstieg von der analogen mit zentralem Netzteil moglich. haltnisse der Regelstrecke.

Vorteil -A loateil: + Vollstandig geschlossenes Metallgehduse || 4 Diagnose und Uberwachung von
orteile Analogtell: fur Wandmontage sorgt fur zuverlassige Systemteilen wie Motor- u. Endstu-
+ Keine zusatzlichen Reglertotzeiten. elektromagnetische Abschirmung, guten fenauslastung, motor- u. netzseitige
+ Keine zusétzlichen Resonanzstellen. Sch_utz und lange Lebensdauer der Elek- Phasen, Stromsollwert, Zwischen-

¢ Unerreichbar schnell. tronik. kreisspannung u.a. hilft lhnen bei
Vorteile Digitalteil: + StandardmaRige Ausriistung mit integriertem Anlagenstérungen sowie bei der Si-
+ Programmierbare Steuerfunktionen Bremswiderstand, Energiezwischenspei- cherung der Anlagenverfugbarkeit.
+ Automatischer Reglerentwurf aus An- cher und Relais fiir em_e Motorhaltebremse. || ¢ Motor iiber Nummer auswahibar.

triebsdaten. ¢ Kurz- und erdschluBsichere IGBT-End- Il:llcht gefspell(chefrt Motr(;rtypzn

oo : stufe. Sicherheit in der Funktion und kleine 6énnen frei konfiguriert werden.
¢ Eirelfrtlfjrﬁ Ieu%r:jdésﬁ][ioi?;%s are Parame Leitungsquerschnitte selbst bei hoher Lei- Voraussetzung ist ein kompatibler
g ) ) 9 ) ] stung. Resolver (siehe technische Daten).

¢ Umfangreiche Diagnose und Anzeige- . . .

funktionen. + Alle Regler mit Anzeige und Bedienelemen- || # Komplette Verwaltung der

ten sowie RS 232 ausgeristet. Motorhaltebremse

¢ Gesteuert adaptive Regelung.

Technische Anderungen vorbehalten. Daten entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der Drucklegung. 05.05.98 16:16 190-050011 N12 m
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System - Blockschaltbild

Ubergeordnete Steuerung

Sollwert- NC, PC,SPS,etc. |~ ___~_~_"TTTTTTTTTTT 3 'L,
vorgabe N
Parametrieren,
N Uberwachen,
Sollwert- Lage- Steuerfunktionen Bedienen
vorgabe information @ @
/
+ 10V + 10V Encodernach- SPS
. . bildung (RS485) . RS 232
Eingang 2 Eingang 1 AABBNN Schnittstelle
. Analoger ~ Reglerentwurf| Mikroprozessor|
- Regelkreis » Zustdnde System
Geschwindigkeit, .
Lage SV-Drive
. Bremsan- «
Resolverlogik En fi Anal n Frontpl
esolverlog dstufe steuerung alogausgéange ontplatte
Leistungs-
Rotorlage versorgung
Drehzahl ... Momenten- Anzeigen Parametrieren,
Sollwert von Abgleichen,
1 Parameter Fehler
und Status quittieren
Resolver Motor

Gesteuerte Adaption

Im Speicher fir die Gerate- und Reglerpara-
meter ist Platz fir zwei komplette Parameter-
sétze. Uber Fronttastatur oder PC kénnen
beide S&tze beschrieben werden. Uber
einen bindren Eingang, die RS232-Schnitt-
stelle (z.B. mit der PC-Software "Parameter-
editor') oder die Frontastatur kann der
jeweils gliltige Parametersatz fiir den Betrieb
ausgewahlt werden. Diese Funktion ist unter
anderem sehr hilfreich wenn der Regler zu-
standsabhéngig in zwei verschiedenen Be-
triebsarten arbeiten mufd oder um den ersten
Reglerabgleich im Hintergrund zu sichern.
So kénnen Anderungen in der Maschine und
Anlage oder Manipulationen am Regler auch
nach langer Betriebsdauer durch einfachen
Vergleich der Parametersatze festgestellt
werden.

SPS - Schnittstelle

Bindrer Ausgang

+ Galvanisch getrennt.

¢ Kurzschluf¥fest.

Bindre Eingange

+ Galvanisch getrennt.

¢ 4 Eingénge davon 2 programmierbar.

Analoge Ausgénge

+ Momentensollwert.

+ Referenzspg. zur Sollwertgenerierung.

+ Tachospannung absolut und normiert.

¢ Ein MeRwert zum Ermitteln der Lei-
stungsspannung.

Analoge Testsignale

+ Sollwert-Monitor der Sollwerteingange.

¢ Strom-Monitor der Phasen U und V.

+ Stromleitwerte der Phasen U und V.

HAUSER - Regelungstechnik

Automatischer Reglerentwurf

Die zum Einstellen des Reglers notwendi-
gen Daten wie externe Tragheitsmomente
und Motortyp werden bei HAUSER be-
reits im Werk in den Drehzahlregler ein-
gegeben. Aus diesen Daten errechnet
sich der intelligente Regler automatisch
die optimalen Reglerparameter. Beim
Einschalten Ihrer Anlage sind dadurch
sofort alle Regelkreise schnell und stabil.
Zeit- und nervenraubendes Abgleichen
von vielen Regelungsparametern ist nicht
mehr erforderlich. Durchgehende oder
schwingende Achsen gehéren damit der
Vergangenheit an. Die Vielzahl von ein-
zustellenden Regelparametern sind bei
HAUSER durch den automatisierten Reg-
lerentwurf stark reduziert.

Ein Schleifenfilter kompensiert die Reso-
nanzstellen lhrer Anlage.

Nur noch zwei Optimierungsparameter
(Dampfung / Steifigkeit) werden zur An-
passung an spezielle Regelungsanforde-
rungen benétigt. Der automatisierte Reg-
lerentwurf sorgt auch dafur, daf} diese

beiden verbleibenden Parameter in ihrer
Wirkung voneinander entkoppelt sind.

Die gesamten Gerateeinstellungen sind
in einem Chip, auf Diskette und auf Pa-
pier gesichert.

Inbetriebnahme /

Projektierungsphase

Definition:

min. Tragheitsmoment
Betriebsart

Motortyp, etc.

max. Moment
Nenndrehzahl

Intelligenz des Reglers

max. Tragheitsmoment ===
=)

1l

®» Automatischer Regler-
entwurf errechnet digitale
Reglerparameter aus den
Antriebsdaten.

®» Schleifenfilter zur
Resonanzunterdriickung
werden eingestellt.

® Feinabgleich méglich.

g

Regelverhaiten

Nutzungsphase
Benutzerparameter:
¢==) Dampfung 100%

&= Steifigkeit 100%
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SV-M - Geratetechnik

Gehause und Kuhlkdrper sind so konstruiert, dal® die zwei groen
Probleme in der Servoantriebs- und Steuerungstechnik vermieden
werden.

¢ Das geschlossene Metallgehduse schitzt gegen elektroma-
gnetische Stérungen.

¢ Der groRziigig dimensionierte Kiihlkérper verhindert das
Uberhitzen; die Lebensdauer steigt.

+ GroR¥flachiger Kontakt zur Riickwand sorgt fir eine effektive
Hochfrequenzerdung.

Vorderansicht von SV-M mit der Bezeichnung und Belegung der
Stecker.

SV-Drive

@ e ]

X1 Motor

X2 Leistungs-
zwischenkreis

X3 24V Steuer-
spannung

X4 Steuer- und
Statussignale
weiterfiihrend
bzw. Kurz-
schluBRstecker
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X5 Steuer- und
Statussignale

X6 RS232

X8 Input
/ Output
Analog

X10 Input/Output
Digital

X9 Test
Analog

X11 bei Option N1
belegt

X12 Resolver

X13 Encoder-

X18 Lufter | iy
_[ =
Lufterbestiickung:
Gerate mit Lufter: SV P100M [ SV 0500M [ SV 1500M
Geriate ohne Lifter: | SV 0200M | NMD10 NMD20

Montage/Abmessungen

Die spezifische Bauform der SV-M - Regler erlaubt eine Wand-
montage (Abstand 61mm bei SV P100M und 86mm den gréRe-
ren Geraten) in zwei Varianten:

Direkte Wandmontage:

Die Regler werden mit der Kuhlkdrperrickseite an der Montage-
platte befestigt.

Direkte Wandmontage und Abmessungen von SV-M und den
Netzmodulen.
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Befestigung mit Befestigung mit
vier Inbusschrauben M6  zwei Inbusschrauben M6

Indirekte Wandmontage:

Der Kuhlkdrper wird durch einen Ausschnitt in der Montageplatte
(rechts im Bild) nach hinten durchgeschoben. Zwischen
Montageplatte und Rickwand des Schaltschranks entsteht eine
abgetrennte Warmekammer. Die notwendigen Winkel sind unter
der Bezeichnung MTS2 zu erhalten.

Indirekte Wandmontage bei SV P100M nicht méglich.

Indirekte Wandmontage von SV 0200M, SV 0500M, SV 1500M
und den Netzmodulen NMD10 und NMD20.
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SV-M

Zubehor und Optionen fur SV-M

Als Zubehér werden von HAUSER konfektionierte Satze fir Schnittstellen-, Motor- und Resolverkabel angeboten. Fir den
NetzanschluB3 stehen drei verschiedene Méglichkeiten zur Auswahl.

SV-M MOK 15 HDX 055..
. M | Hoxoro. ] O
= = MOK 6 f HDX 092..
2t 5 HDX 115.. :[ O
i o S REK 5

- @ £ ﬁ { 4

059 = o

e <% -S

b 2 - MOK 21 / MOK11 _ | HDx12. S

% nEK 14 HBMR 190.. :{ ——

“ ] | i

RS232 - Schnittstelle
ist im Standartgerat
vorhanden

SSK 1/..

Zu PC oder Terminal

Integrierte Einphaseneinspeisung N1 (Versorgung 230V AC)
nur far SV P100 M
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Netzmodule fir 3*400V AC mit internem
Ballastwiderstand und Energiespeicher
NMD10: 10kW (20kW)

NMD20: 20kW (40kW)

fur Leistungsstufen bis 15kW

Dauerleistung (Spitzenleistung)

Ballastwiderstand BRM 4/.. mit 1,5m Kabel
in 3 Leistungsgrélen
fur NMD 20

PC-
Software

SV-M Parametereditor (SVXPARA) in deutsch oder englisch

=

Zentrales Netzmodul

Ein Netzmodul kann mehrere Regler unter-

schiedlicher Leistung versorgen, bis deren

Summenbelastung die Leistungsgrenze des

Netzmoduls erreicht. Die Summenbelastung

errechnet sich aus der Zahl der gleichzeitig

betriebenen Achsen und deren jeweiligen

Nennleistung. Dabei ist zu berucksichtigen,

daf3 in der Regel nicht alle Achsen gleichzei-

tig bei Nennmoment und Nenndrehzahl be-

trieben werden.

Im Netzmodul enthaltene Funktionen:

+ Netzfilter.

¢ Bremswiderstande.

¢ Direkter Netzbetrieb.

¢ Gleichrichtung und Glattung der Lei-
stungsspannung.

+ Uberwachungsfunktionen.

Ansicht mit Belegung der Netzmo-
dule NMD10 u. NMD20

Spannungsversor-

Power Supply gung bis 500V
e X1 AC und 24V DC
® ©
ﬁ% S 6 X2 Leistungszwi-
E > 6 schenkreis
2 X3 24V Steuer-
{Avj: - spannung
=— — =— X4 Steuer- und
L Statussignale/
Bussignale
weiterflihrend
22
X6 Bus- _| L X7 Bussysteme
systeme IN ouT
X8 Control
X18
T Luftepanschiun
- b

Montageanordnung

Die Einspeisung der Leistungsspannung
sowie der Hilfsspannung erfolgt am Netz-
modul. An der oberen Frontseite der Mo-
dule verlauft die Busverbindung fir die
Leistungsgleichspannung, fir die 24V
Hilfsspannung sowie eine interne Busver-
bindung fir diverse Steuersignale (siehe
im Bild auf der nachsten Seite).
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S Netz 24V Motor

V 0500M [
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Technische Daten / Leistungsmerkmale der Netzmodule

Funktion

+ Erzeugt die Leistungsgleichspg. bei direk-
tem Netzbetrieb (560V DC aus 3*400V AC)

Ausgangsleistung

Nennleistung | Spitzenleistung |
NMD10: | 10kW 20kW (<3s)
NMD20: | 20kW 40kW (<3s)

Netzseitige Absicherung

+ NMD10/NMD20: 16A/35A K-Automat
oder entspr. Neozed-Schmelzeinsatz.

Netzspannung

¢ Arbeitsbereich: 3*80V AC - 3*500V AC

Steuerspannung

¢ 24V DC £10% - Absicherung: 16A - Wel-
ligkeit: < 1Vqg

Uberspannungsbegrenzung

¢ Die beim Bremsen zurtickgespeiste Ener-
gie wird im Zwischenkreis gespeichert. Die
Kapazitdt und die speicherbare Energie
betragt: NMD10/NMD20: 1100pF/173Ws
Fihrt die zurickgespeiste Energie zu
einer Uberspannung, dann werden
Ballastwiderstédnde zugeschaltet:

MaRbild: externe Ballastwiderstiande
78 92

' 23
T N
X -~
A 15,8 x 12
B 1 i
thermisches
o Uberstromrelais
95 97
A + 58 967 98
BRM4/01 | BRM4/02 | BRM4/03
A 250 300 540
B 330 380 620

Bremsleistung | Dauer | Abkihizeit

NMD10
17 kW <50ms > 10s
4,5 kW <1s > 50s
Ohne Lifter: 120W unbegrenzt
Mit Lifter, 250W unbegrenzt
NMD20
9,5 kW <50ms > 10s
3 kW <1s >50s
Ohne Lifter: 120W unbegrenzt
Mit Lifter; 200W unbegrenzt

NMD20 mit externem Ballastwiderst. 15Q

BRM4/01: 0,57 kW unbegrenzt

37,00kW ]| <0,4s | >120s

BRM4/02: 0,74 kW unbegrenzt

37,00kW ]| <0,6s | >120s

BRM4/03: 1,50 kW unbegrenzt

37,00kW][ <12s | -120s

Thermischer Uberwachungsschutz

+ 85°C Kuhlkérpertemperatur 16st Not-Stop
aus, der Bereitschaftskontakt fallt ab.

Bereitschaftskontakt: 0,5A / 60V / 30W

EMV - MaBRnahmen
Netzfilter

Zur Funkentstdérung bzw. zur Einhaltung
der Emissionsgrenzwerte nach EN50081-1
kénnen Sie folgende Netzfilter beziehen:

¢ N1-Option: Best. Nr.. 073-605201
MaRbild:
8
(S r——
Input Output - 0| g -
=5 (line) (load) EEH & & 2
e S \ 3
-0 \\\
50,810,3 o4
854
16 52x4
139

+ NMD10: Best. Nr.:

+ NMD20: Best. Nr.:
MaRbild:

073-605206
073-605207

6,6
E In Z’I}
— Input Output |
% (line) (load) % wjuwa
Cn nJ

C

B g4

A

073-605206 073-605207
A 177 240
B 151 217
C 700,3 115+0,3
D 140 159
E 125 145+0,5
F 111 129
G 65 64
Motorausgangsdrossel

Zur Entstérung bei langen Motorleitungen
(>20m) bieten wir FU-Ausgangsdrosseln
an:
+ Bis 16A - Motornennstrom:

Typ: ILES0,55B 16A / 2mH.
+ Uber 16A -Motornennstrom:

Typ: ILES1,25B 30A / 1,1mH.

o T
ILES 0,55B ILES 1,25

A [mm] 150 180

B [mm] 82 96

C [mm] 142 165

D [mm] 113 136

E [mm] 65 77

F [mm] 6 7

G [mm] 11 13

H [mm] 192 215

| [mm] 105 120
Gewicht [kg] 6 11
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Einphaseneinspeisung

Mit der Option N1 (Einphaseneinspeisung)
ist ein Einsatz ohne externes Netzmodul von
SV P100M mdéglich. Uber einen Stecker
(Gerateoberseite) wird das Gerat mit 230V
AC und 24V DC versorgt.

Technische Daten

Funktion

¢ Erzeugen der Leistungsgleichspannung
bei direktem Netzbetrieb an 230V AC.

Sicherheitsbestimmungen: VDE 0160
Netzseitige Absicherung
4 16A (K-Automat oder entspr. Neozed-Schmelzeinsatz)

Netzspannung
+ 100V AC - 250V AC  45-65Hz.

Steuerspannung
¢ 24V DC £10% - Welligkeit: < 1V
Bereitschaftskontakt: 0,5A / 60V / 30W

Uberspannungsbegrenzung

+ Die Bremsenergie wird im Zwischen-
kreis gespeichert.
Kapazitat / speicherbare Energie:
880pF / 24Ws.
Fahrt die zuriickgespeiste Energie zu
einer Uberspannung, dann werden
Ballastwiderstande zugeschaltet.

HAUSER - Synchron - Motoren

Die angegebenen Motoren sind in SV-M integriert. Weitere Motoren kénnen Sie individuell konfigurieren.

Gemeinsame Merkmale der Motoren sind:
# Sinusférmige EMK
+ Integrierter Resolver

¢ Norm-Flansche

# Schutzart IP 65 (Welle IP 64)
+ dreifaches Nennmoment bei dreifachem Nennstrom bis zu einer Zeit von 3s méglich.

Bremsleistung Dauer Abkiihizeit
2,5 kW <50ms > 10s
600W <1s > 50s

50W unbegrenzt’

' Unter Beachtung der max. zul. Gerate-
verlustleistung.

Software-Hilfsmittel

Der Parametereditor (fir PCs) dient zum
Lesen, Beschreiben, Ausdrucken und Ar-
chivieren der Parameter.

o Isolationsklasse F

Die Motorwerte wurden ermittelt nach: British standard BS4999 bzw. intemn. Standard IEC34 - Ubertemperatur: 110K - Toleranz: +/-10%

|::> Die hervorgehobenen Motoren sind hinsichtlich dem Preis Vorzugstypen.

Motortyp | Metor. | A" | 3% | Oan | Men | e | Pre | ) S, o
nung[v] | [Min”] [Nm] [Acsd [kw] [kgmm-] (Option) [Nm]
SV P100M HDX55C4-325/230V 0024 140 (176) 230 5000 0,35 1,04 0,18 24 1,0
mit N1 HDX70C4-44S/230V 0025 158 (185) 230 4400 1,15 2,30 0,53 60 1,0 (2,0)
Pn=2,4 KVA | HDX92C4-44S/230V 0020 230 230 4400 1,20 2,40 0,55 85 5,0 (10,0)
1gn=7,0A HDX92E4-44S/230V 0022 250 230 4400 1,85 3,70 0,85 118 5,0 (10,0)
lgmax=8,5A HDX115A6-64S/230V | 0023 235 230 2800 3,40 4,30 1,00 240 10,0
SV P100M HDX55C4-32S 0126 140 (176) 400 5000 0,35 1,04 0,18 24 1,0
HDX70C4-44S 0123 158 (185) 400 5000 1,10 2,30 0,58 60 1,0 (2,0)
Pn=3,3kVA HDX92C4-44S 0124 230 400 5000 1,16 2,35 0,61 85 5,0 (10,0)
1gn=5,5A HDX92E4-44S 0125 250 400 5000 1,80 3,60 0,94 118 5,0 (10,0)
lgmax=8,5A HDX115A6-88S 0221 235 400 3800 3,20 3,00 1,27 240 10,0 (13,5)
SV 0200M HDX92E4-44S 0125 250 400 5000 1,80 3,60 0,94 118 5,0 (10,0)
P,=3,8kVA HDX115A6-88S 0221 235 400 3800 3,20 3,00 1,27 240 10,0 (13,5)
1gn=6,5A HDX115C6-88S 0222 275 400 3800 5,20 5,10 2,07 460 10,0 (13,5)
lgmax=8,5A HDX115E6-130S 0223 315 400 2500 8,20 5,80 2,15 680 10,0 (13,5)
SV 0500M HDX115C6-88S 0222 275 400 3800 5,20 5,10 2,07 460 10,0 (13,5)
P,=6,8kVA HDX115E6-88S 0320 315 400 3800 7,50 7,30 2,98 680 10,0 (13,5)
lgn=11,5A HDX142C6-88S 0321 295 400 3800 8,60 8,50 3,42 1150 18,0 (40,0)
lgmax=17,0A | HDX142E6-130S 0322 335 400 2500 13,60 9,20 3,56 1700 18,0 (40,0)
SV 1500M HDX142E6-88S 0420 335 400 3800 12,60 13,00 5,01 1700 18,0 (40,0)
HDX142G6-88S 0421 375 400 3800 16,00 15,60 6,36 2200 18,0 (40,0)
Pn=15kVA HDX142J6-88S 0520 415 400 3800 18,60 19,00 7,40 2700 18,0 (40,0)
1gn=25,0A HBMR190C6-130S 0403 375 400 2400 17,40 12,10 4,37 5500 50,0
lgmax=50,0A | HBMR190E6-88S 0500 415 400 3500 19,00 18,50 6,96 8200 50,0
HBMR190J6-180S 0501 495 400 1700 48,00 25,00 8,54 14000 50,0

Nnenn: Nenndrehzahl
J: Tragheitsmoment

Mnenn: Nennmoment
Pgn: Nennleistung des Gerats

Inenn: Nennphasenstrom effektiv

Ign: Geratenennstrom

Pnenn: Nennabgabeleistung
Igmax: Geréatespitzenstrom

1 Die Werte in Klammer sind far Motoren mit Stillstandshaltebremse. Bei HDX92/HDX115/HBMR190 hat die Bremse keinen Einfluk auf die Motorlange.
2 Die Werte in Klammer gelten fir verstérkte Ausfiihrungen.
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MaRzeichnungen:
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SV-M

Technische Daten

Leistungsmerkmale

Funktion

¢ Drehzahl-/ Strom-Regler.
¢ Kurz-/erdschluf3sichere IGBT-Endstufe.

Unterstiitzte Motoren / Resolver

¢ Sinuskommutierte Synchronmotoren bis
zur Maximaldrehzahl von 5000min-L,
+ Unterstiitzte Resolver:

Litton: JSSBH-15-E-5; JSSBH-21-P4;
RE-21-1-A05; RE-15-1-B04.
Tamagawa: 2018N321 E64.

Reglerstruktur

+ Kaskadenregelung mit digitaler Para-
metereinstellung.

Ausgangsdaten
Gerat: Nenn- | Spitzen- Lei-
SV Drive | strom strom stung
[Aeffl | [Aefi] (<5s) | [kVA]
Netzversorgung 230V AC
PlIOOMN1 [ 70 [ 85 | 28
Netzversorgung 400V AC
P100M 55 8,5 3,8
0200M 6,5 8,5 4,5
0500M 11,5 17,0 8,0
1500M 25,0 50,0 17,0

CE-Konformitét

+ EMV-Storfestigkeit / Emission: nach
EN61800-3.

Sicherheitsbestimmungen
+ VDE 0160/ EN 50178.

Leistungsgleichspannung

+ 560V DC aus dem Netzmodul NMD bei
Versorgung mit 3*400V AC.
Arbeitsbereich: 100V DC - 700V DC.

Steuerspannung

¢ 24V DC (21,6..26,4V), 0,6A zuziglich
dem Strombedarf der digitalen Ausgénge,
des Lifters (ca. 100mA) und der Motor-
halteboremse.  Welligkeit: < 1Vgg.

Maximale Gerédteverlustleistung

+ SV P100M: 140W
¢ SV 0200M / NMD10/20: 120w
¢ SV 0500/1500M: 250w

Genauigkeit
+ Drehzahlkonstanz 0,1% bei Nenndrehzahl

Uberwachungsfunktionen

¢ Leistungsspannung.

+ Hilfsspannung.

+ Motortemperatur.

+ Blockierschutz.

¢ Uberstrom (KurzschluR, ErdschluR).

+ Endstufentemperatur.

+ Motorbremse.

¢ Gezieltes Not-Aus- und STOP-Verhalten
realisierbar.

Umgebungsbedingungen
¢ Temperaturbereich: 0...45 °C
¢ max. relative Luftfeuchtigkeit nach DIN

40040 Klasse F (<75%); keine Be-
tauung.

Schnittstellen

2 Sollwerteingdnge

+ Differenzeingénge +/-10V.
+ Eingangswiderstand 20kQ.

RS 232-Schnittstelle

+ Baudrate 9600.

+ Wortbreite 8 Bit, 1 Start-, 1 Stoppbit.

+ Hard- und Softwarehandshake XON XOFF

Steuer-Eingdnge

+ Vier Steuer-Eingénge.
Bremssteuerung / Reglerfreigabe und
2 programmierbare Eingdnge

+ Eingangsspannung 24V DC
(low =0...7,5V, high = 14...32V).

+ Eingangsstrom 10mA.

4 galvanisch getrennt.

Steuer-Ausgang

¢ Aktiv HIGH.

¢ Spannung 24V (SPS-Hilfsspannung).
+ Ausgangsstrom max. 0,1A.

+ KurzschluRfest.

+ Galvanisch getrennt.

+ Programmierbar.

Diagnose-Signale

+ MeRBwert Leistungsspannung.

+ Momentensollwert.

¢ Tachospannung 10V.

+ Sollwert 1, Sollwert 2.

+ Stromistwert und -leitwert Phase U, V.

Encoder-Nachbildung

¢ Impulse 512/1024 pro Motorumdrehung.
¢ Spursignale A, B, N mit Komplement.
¢ Nullimpuls verschiebbar (Auflésung 1,4°).
¢ Ausgangspegel 5V (RS 485).

¢ Versorgung: 5V / 100mA.

Bereitschaftskontakt
+ Potentialfreier Schliel3er 0,5A / 60V / 30W.

Bedienung

Parametereingabe

+ Uber Tasten an der Frontplatte.
+ Uber RS-232 Schnittstelle.

Statusanzeige

+ 3-stellige LED-Anzeige an der Frontplatte.
¢ Abfrage Uber RS 232-Schnittstelle.

Reglerparameter

+ Automatische Berechnung aus den Pro-
jektierungsparametern.

¢ Optimierung  Gber die
"Dampfung" und "Steifigkeit".

Parameter

Geratetechnik

Gehduse

+ Metallgehause IP 20.
4 Isolation nach VDE 0160.

Anschliisse / Kabel

+ Motor, Leistungsbus, analoge und digi-
tale Ein-/Ausgédnge tber Klemmen.

+ Geberkabel, Schnittstellen Gber Stecker.

+ Motor- und Resolverkabel bis 100m.

Montage

+ Wandmontage, geeignet fur Montage in
Industrie-Schaltschranken (siehe S. 3).

Abmessungen

+ Siehe Seite 3.

+ Gewichte: SV P1XXM: 5,1kg
SV 02XX: 7,1kg
SV 05/15: 7,8kg
NMD10: 7.,6kg
NMD20: 8,1kg

Standardlieferumfang

¢ SV-M Dirive.

+ Gegenstecker von X8, X9, X10, X11.
¢ Ein Parametereditor pro Bestellung.
¢ Geréate-Dokumentation (dt. o. engl.).
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