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Electromechanical Division

Aufbau des Planetengetriebes

Prazision mit System

Durch die robust ausgefiihrte und
auRerst kompakte Bauweise sind
STOBER-Planetengetriebe in be-
sonderer Weise fur den Anbau und
Betrieb mit hochdynamischen Ser-
vomotoren geeignet.

BaugrofRen

Die Baureihe besteht aus den Bau-
gréRen P3, P4, P5, P7 und P8 mit
maximalen  Beschleunigungsmo-
menten von 50 Nm bis 1100 Nm
im Ubersetzungsbereich i = 1:3 bis
1:100.

Drehspiel / Torsionssteifig-
keit

Durch die optimierte Bauteileferti-
gung in Kombination mit der Paa-
rung der Verzahnungsteile, sind
die Getriebe mit Drehspielen £1
Winkelminute lieferbar. Standard-
maRige Drehspiele liegen bei 1-
stufigen Getrieben bei < 4 und bei
2-stufigen bei £5 Winkelminuten.

Motoradaption

Die Art der Motoradaption bedingt
mehr oder weniger groRe Fluch-

tungsabweichungen. Sind diese
Abweichungen zu grof3, treten
Drehmomentpulsationen im An-

triebsstrang auf. Periodische Dreh-
zahlschwankungen sind die Folge.

Die steckbaren und drehsteifen
Kupplungen dieser Baureihe sind
im Hinblick auf diese Anforderun-
gen hin optimiert und gewahren
beste Laufprazision.

Gerauschemission

Die fehlerbedingte Gerauschemis-
sion wird auf niedrigstem Niveau
gehalten durch:

- Eine hohe Fertigungsprazision
und die Blockbauweise (ein-
teiliges Gehause, alle mal-
geblichen Fertigungsschritte in
einer Einspannung).

Die optimierte Schréagverzah-
nung

Mit Werten < 60 dB(A) gehéren

diese Getriebe zu den leisesten

am Markt.

Das Motoranbausystem mit

Doppellippige Radialwellen-
dichtringe aus VITON ermdg-
lichen den Einsatz im Dauer-
betrieb und haben eine sehr
gute chemische Bestandig-
keit.

Hochste Spielstabilitat, mini-
males Verdrehspiel und ein
extrem niedriges Laufge-
rausch werden durch eine
optimierte Schragverzahnung
erreicht.

Hohlradverzahnung und
Lagersitze in einem Bauteil
gewahrleisten hochste Lauf-
genauigkeit und Préazision.

Hohlradverzahnung direkt
ins Gehéuse gestoRen. Ge-
hausewerkstoff: Hochfest-
verguteter Kugelgraphitguf3

MotoranschluBflansch und
Adapterhilse ermdglicht den
Motoranbau in wenigen
Minuten. Keine Sonderwerk-
zeuge erforderlich.

Uberdimensionierte Lager
sorgen fiir eine hohe Belast-
barkeit und Kippsteifigkeit
der Abtriebswelle.

Einteiliger Planetentrager aus
hochfestem GGG50. Hochste
Verdrehsteifigkeit durch grof3-
zligige Dimensionierung. Zur
Gewabhrleistung des ruhigen
und gleichmaRigen Laufes
wird jedes Teil ausgewuchtet.

Sonnenritzel und Planeten-
réder einsatzgehartet auf
61 HRC und geschliffen.
Hohe Verzahnungsqualitéat.

Die Planetenréder sind beid-
seitig gelagert. Durch die

so entstandene Stitzweite
koénnen die Kippmomente
aus der Schragverzahnung
aufgefangen werden.

Antriebswellenlager mit
Dichtscheiben und Hoch-
temperaturfett

Anpassung an den jeweili-
gen Motorwellendurch-
messer durch Adapterhiil-
sen - keine Paffeder erfor-
derlich.

Ausgewuchteter Klemm-
ring aus Aluminium fir
niedrigste Massentrag-
heitsmomente und ruhigen
Lauf, auch bei hohen Dreh-
zahlen.

3-fach-geschlitzte Hohl-
welle aus Stahl fir das
exakte, fehlerfreie Spannen
der Motorwelle.

Lebensdauerschmierung
mit hochwertigem syntheti-
schem Getriebedl

Antriebsgehause und Motor-
anschluBflansch aus Alu-
minium reduzieren das Ge-
triebegewicht.

MotoranschluBflansche
passend zu den HAUSER-
Servomotoren.

Abdichtung auf kleinstmdg-
lichem Wellendurchmesser -
Reduziert die Reibung und
somit die Erwarmung - Er-
héht den Wirkungsgrad. Dau-
erbetrieb ohne Zusatzkiih-
lung méglich. Schutzart IP65

Technische Anderungen vorbehalten.

Daten entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der Drucklegung

10.02.99 10:58
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Stober Planetengetriebe

Technische Daten

BaugroRRe
P3 P4 P5 P7 P8
Einheit 1 Stufig | 2 Stufig | 1 Stufig | 2 Stufig | 1 Stufig | 2 Stufig | 1 Stufig | 2 Stufig | 1 Stufig | 2 Stufig
ERTGIE] ZNEESEES (B2 ey 50 100 250 500 1100
schleunigungsmoment
Nenndrehmoment ” Toy Nm 40 80 200 400 800
Maximal zulassige Antriebsdrehzahl n,
Zyluksbetrieb min™ 6000 6000 6000 6000 4500
Dauerbetrieb i3 5 min™ 4000 4000 3500 3000 2500
Dauerbetrieb i < 5 min™ 3000 3000 2800 2500 2000
Verdrehspiel
Standard acmin | £ 40| £ 50|£ 40| £50| £40| £50 | £30| £40| £3,0(| £4,0
Reduziert acmin | £15 | £20 | £15|£20| £10|£20|£10|£20|£1,0(|£2,0
Verdrehsteifigkeit Nm_ 4 10 25 50 145
arcmin
Maximal zulassige N 1000 1500 2000 3000 4000
Axialkraft F5
Maximal zulassige Radialkraft F;

Normale Lager N 3000 4500 7000 9000 15000
Verstérkte Lager N 4000 6000 9000 12000 18000
Wirkungsgrad bei % | 97 | 95 | 97 | 95 | 97 | 95 | 97 | 95 | 97 | 95

Nennmoment
Gewicht kg 2,6 4,0 4,0 53 6,5 8,5 12 15 26 32
i S T <58 <58 <58 <62 <62
Lieferbare Untersetzungen - Vorzugsgetriebe

Einstufig 1: 3,5,7,10

Zweistufig 1: 25
Weitere lieferbare Untersetzungen (auf Anfrage)

Einstufig 1: 4

Zweistufig il 15, 20, 35, 49, 70, 100
Schmierung synthetisches Getriebedl ISO VG 68
Lackierung Schwarz RAL 9005
Einbaulage beliebig
Schutzart IP 65
Umgebungstemperatur °C 0°C bis 40°C

T 2N (20000 / min)

*)  Werte beziehen sich auf Antriebsdrehzahlen n1 £ 2000 min™. Ton -

Bei hoheren Drehzahlen gilt:

! Gemessen nach DIN 45635 (Genauigkeitsklasse 2).

%nl
2000
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Electromechanical Division

NOT-AUS-Momente

Not-Aus-Moment [Nm] (zulassig fiir maximal 10* Belastungen)
einstufig zweistufig
. . i =1:4; 1:5; . . I y ?':2,0; . . .
BaugroRe i=1:3 1:10 i=1:7 i=1:15 1:25; 1:70; i=1:35 i=1:49
1:100
P3 75 100 90 75 100 100 90
P4 150 200 175 180 200 175 175
P5 375 500 350 375 500 400 400
P7 750 1000 875 750 1000 875 875
P8 1500 2000 1750 1500 2000 1750 1750

Massentragheitsmomente

Massentragheitsmoment [kgmmz]
einstufig i = zweistufig i =

Baugréfie 1:3 1:4 1.5 1.7 1:10 1:15 1:20 1:25 1:35 1:49 1:70 | 1:100
P3 78 71 67 34 33 60 60 60 30 30 30 28
P4 168 150 142 85 81 69 68 68 34 34 34 32
P5 488 431 403 201 187 147 144 143 86 85 85 81
P7 1060 866 767 498 449 419 411 407 203 201 200 186
P8 4520 | 3240 | 2940 | 1660 | 1389 | 861 811 798 514 504 498 449

Zulassige Radial- und Axialkrafte

L T 100000 Normale Lage-
x=L/2 = 60000 rung der Ab-
— 40000 triebswelle
J Frzul. @
= 20000
a
<«

U » 0.2 Fyy, 10000
6000 ==
~ P8

81 #000 \\ — P7
P3 Frx = Fra ! \\‘\~§ PS
67 + X 2000 = i
92 1000 — %)
P4 Fn=Fu’ 10 20 40 60 100 200 400 600 1000 2000
74+ X n2 [1/min]—>
115 ,T\100000 Verstarkte La-
P5 Fx=Fra = 60000 gerung derAb-
86+ X = 40000 triebswelle
N
. 140 “ 20000
P7 Frx = Frau —
99+ x ~
10000 ———
P8
., 163 6000 mes
P8 Fx = Frzul —_— 4000 ~ 1 p7
122+ x — R PS
o« ~~__] P4
@ 2000 P3
"2 Die Diagramme zeigen 1000
g:iezrull_zsséﬂgbii':‘j;‘i’;? 3; 10 20 40 60 100 200 400 600 1000 2000
9 n2 [1/min] —=>

20000 Stunden
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Stober Planetengetriebe

Baumalle

L4

L3

L2

L1

Motoranschlufy

8
1t j S
L5
L6 | L7
| L8 U
DIN6885
g / /\\ gﬁ
\ 8
D5
augrofe P3 P4 P5 P7 P8
MaRe 1 stufig | 2 stufig | 1 stufig | 2 stufig | 1 stufig | 2 stufig | 1 stufig | 2 stufig | 1 stufig | 2 stufig
D1 60 70 90 130 160
D2 16 22 32 40 55
D3 5,5 6,6 9,0 11 14
D4 75 85 120 165 215
D5 M5 M8 M12 M16 M20
L1 3 3 3 4 6
L2 28 36 58 82 82
L3 31 40 62 86 86
L4 48 56 88 112 112
L5 7 9 10 15 15
L6 8 7,5 16 3,5 10
L7 87,5 128,5 92 136 99 139 125 167 157 212
L8 135,5 176,5 148 192 187 227 237 279 269 324
L10 72 98 114 145 190
L13 18 245 35 43 59
L15 82 108 124 154 200
U A5x5x20 A6x6x28 A10x8x50 A12x8x70 A16x10x70
6 Parker Hannifin GmbH
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Electromechanical Division

Motoranschluld

L11 max.
L17 Planetengetriebe Mo/orwelle
: W
O =
r 7 gt ©
S i ! ‘ 5
S E | J 5] : . S}
% -
—— L16 LV
0Li4 L12 L11max.
L9
Baugrofle P3 P4 P5 P7 P8
fir Motor HDY/HBMR® HJ HDY/HBMR HJ HDY/HBMR HJ HDY/HBMR HJ HDY/HBMR HJ
MaR Al:jr:%h' 1 stfg. [ 2 stfg. |1 stfg. | 2 stfg. |1 stfg.| 2 stfg. |1 stfg.|2 stfg. |1 stfg.| 2 stfg.|1 stfg. |2 stfg.|1 stfg. |2 stfg. |1 stfg. |2 stfg. |1 stfg.|2 stfg. |1 stfg. |2 stfg.
D6 N 11 | 11 | 19 | 19 | 14 | 14 | 19 [ 19 | 19 | 19 | 24 | 24 | 24 | 24 | 32 | 32 | 32 | 32 | 38 | 38
\% 14 - 19 - 19 - 24 - 24 - 32 - - - - - - - - -
D7 N 60 | 60 | 80 | 80 | 80 | 80 | 80 | 80 | 95 | 95 | 110 | 110 | 130 | 130 | 130 | 130 | 180 | 180 | 180 | 180
\% 80 - 68 - 95 - |10 - 130 -- | 130 | -- - - - - - - - -
DS N 75 | 75 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 115 | 115 | 130 | 130 | 165 | 165 | 165 | 165 | 215 | 215 | 215 | 215
\% 1000| - |100| -- 115 -- | 130 - |165| -- |165| -- - - - - - - - -
D9 N M5 | M5 | M6 | M6 | M6 | M6 | M6 | M6 | M8 | M8 | M8 | M8 | M10 | M10 | M10 | M10 | M12 | M12 | M12 | M12
\% M6 | -- M6 | -- M8 | -- M8 | -- |[M1I0| -- |[M1O| -- - - - - - - - -
L9 N 18 | 18 | 18 | 18 | 21 | 18 | 21 | 18 | 24 | 21 | 24 | 30 | 25 | 32 | 25 | 32 | 33 | 45 | 33 | 45
\% 18 - 18 - 21 - 30 - 32 - 32 - - - - - - - - -
L11 N 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 50 | 40 | 50 [ 50 | 60 | 58 | 60 | 58 | 80 [ 80 | 80 | 80
\% 40 - 40 - 40 - 50 - 58 - 58 - - - - - - - - -
L12 N 35|135(35(35]40|35]40|35]140]40]|40(|40]50|40]50|40]50]|50]50]|50
\% 35| - [ 35| - 40 [ - 40 | - 40| - | 40| - - - - - - - - -
L14 N 72 | 72 1 90 | 90 | 98 | 90 | 98 | 90 | 114 | 98 | 114 | 116 | 145 | 150 | 145 | 150 | 190 | 192 | 190 | 192
\% 90 - 90 - 98 - |16 | - |J150( -- | 150 | -- - - - - - - - -
L16 N 30]130(30(30}]30|30]30|30]35]30]35(120]35(115]35|115]35(235]| 35 (235
\% 30| - [30( - 30 -- 120 - J115| - [115]| - - - - - - - - -
L17 N 11 11 |13 | 13 1 11 | 13 | 13 [ 13 | 16 | 16 | 16 | 16 | 25 | 20 | 25 | 20 | 33 [ 25 | 33 | 25
\% 13 - 13 - 13 - 16 - 20 - 20 - - - - - - - - -

N: Normale Lagerung; V: Verstarkte Lagerung der Abtriebswelle

N 7/

2 Verwendbarer Motortyp und -baugréf3e fiir die jeweilige GetriebegrofRRe: siehe Tabelle Seite 9.

(- 10) folgende Motorgeo-
‘&~ metrie-Daten angeben: PalRrand @ D7; Lochkreis @ D8; Wellen @ D6; Wellenldnge L11 bis Flansch.

m Automation
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Stober Planetengetriebe

Standard-Kombinationen

Getriebe/Linearachsen-Kombinationen

LF1

LG

'
:

-

HLE mit Zwischenflansch und Getriebe

[

(@)

LG

1 O]

HZR mit Zwischenflansch und Getriebe

HTR mit Zwischenflansch und Getriebe

P L
4 o
o _ ©
[CHC]

Lineareinheiten HLEc Vertikalachsen | Teleskopachsen
HLE8Oc HLE100c HLE150c HZR HTR
Einzelachse | Doppelachse | Einzelachse | Doppelachse | Einzelachse | Doppelachse HZR80 | HZR100 HTR50 HTR80
LF1 10 12 13
P3 g [ast] 75 - 87,5 - - - 87,5 -
2 stf. 128,5 128,5 128,5
LF1 . 10 Auf 12 25 15 12
P4 au u - - -
LG 1 st Anfrage 92 Anfrage 92 92 92 92
2 stf. 136 136 136 136 136
LF1 . 30 25
P5 - - au - -
LG 1 stf. Anfrage 99 99
2 stf. 139 139
Getriebe/Motoren-Kombinationen
LG LF2 LM
BN
N
‘ ‘ ’ LJ B
| — EH
B
| | o
1 B B
Le=an)
8 Parker Hannifin GmbH
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Electromechanical Division

Getriebeabhéngige Daten

Motorabhangige Daten

Lange Getriebe HDY/HBMR-Motoren HJ-Motoren
LG LM LF2 BN LM LF2 BN
Getrie | Aus- [ Einstufig [ Zwei- Baulange | Flansch- Bestellnummer Baulange | Flansch- Bestellnummer
be- | fuh- | j=1:3 | stufig dicke Getriebe mit dicke Getriebe mit
gréBe | rung | 1.5 1.7, ohne/mit MotoranschluR- ohne/mit MotoranschluR-
1:10 i=1:25 Motor Bremse [ 1/2stufig flansch Motor | Bremse [ 1/2stufig flansch
P3 N 87,5 1285 | HDY70 18/18 | .i=1:3 | 029630103 | HJ96 18/18 | i=1:3 | 029-630203
A 131/158 i=1:5 | 029630105 | Cg 218/258 i=1.5 | 029-630205
c 158/185 i=17 | 029-630107 i=17 | 029-630207
E 185/212 i=1:10 | 029630110 i=1:10 | 029-630210
i=1:25 | 029630125 i=1:25 | 029630225
A 87,5 - HDY92 18- |i=13 | 029631103 | HJ96 18- | i=13 | 029631203
A 210/210 C6 218/258
C gggggg i=1:5 | 029631105 i=1:5 | 029631205
E
(JE‘ g;gﬁ %8 i=1:7 | 020631107 i=1:7 | 020631207
L 310/310 i=1:10 | 029-631110 i=1:10 | 029-631210
P4 N 92 136 | HDY92 21/18 | i=1:3 [ 029-640103 | HJ96 21/18 | i=1:3 | 029-640203
é géggég =15 | 029640105 | C© 218/258 i=15 | 029-640205
E 250/250 i=1:7 | 029640107 i=1:7 | 029640207
(33 ;ggﬁ %8 7=1:10 | 029640110 7= 1:10 | 029-640210
L 310/310 i=1:25 | 029640125 i=1:25 | 029640225
v 92 - HDY115 21- | i=13 | 029-641103 | HJ116 30~ |i=13 | 029-641203
A 235/235 C6 221/257
B 255/255 i=1:5 | 020-641105 | E6 221/257 i=1:5 | 029641205
C 275/275
E 315/315 i=1:7 | 029641107 i=1:7 | 029641207
G 355/355 i=1:10 | 029-641110 i=1:10 | 029-641210
P5 N 99 139 | HDY115 24/21 | i=13 [ 029650103 [ HI116 24/30 | i=1:3 [ 029-650203
A 235/235 i=15 | 029650105 | C6 221/257 i=15 | 029-650205
g ;32@?2 =17 | 029-650107 | E8 2214257 i=1:7 | 029650207
E 315/315 i=1:10 | 029650110 i=1:10 | 029650210
G 355/355 i=1:25 | 029650125 i=1:25 | 029650225
v 99 - HDY142 321 |i=13 | 029-651103 | HJ155 321 |i=13 | 029-651203
C 295/295 A6 237/276
E 335/335 i=1:5 | 020651105 | D8 303/347 i=1:5 | 029-651205
G 375/375 , F8 347/386 ,
cml® | 486486 i=1:7 | 029651107 i=1:7 | 029651207
J 415/415 i=1:10 | 029-651110 i=1:10 | 029-651210
P7 N 125 167 | HDY142 25/32 | i=1:3 | 029-670103 | HJ155 25/32 | i=1:3 [ 029-670203
C 295/295 i=15 | 020670105 | A6 237276 i=15 | 020-670205
E 335/335 D8 303/347
G 375/375 i=1:7 | 020-670107 | g 347/386 i=1:7 | 029670207
GmL® | 486/486 i=1:10 | 029-670110 i=1:10 | 029-670210
J 415/415 - -
i=1:25 | 029670125 i=1:25 | 029670225
P8 N 157 212 HBMR 33/45 | i=1:3 | 029-680103 [ HJ190 33/45 | i=1:3 | 029-680203
190 i=15 | 020680105 | I8 495 i=1:5 | 029-680205
C 375/375 — J8 mL auf —
E 415/415 i=1:7 | 029680107 Anfrage i=1:7 | 029680207
G 455/455 i=1:10 | 029680110 i=1:10 | 029-680210
J 495/495 i=1:25 | 029680125 i=1:25 | 029680225
N: Normale Lagerung; V: Verstarkte Lagerung der Abtriebswelle
3y
mit Lifter
9 Parker Hannifin GmbH
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Stober Planetengetriebe

Bestellschllissel

IO T M T T T

Getriebetyp
Planetengetriebe P

Getriebegrofie

3 3
4 4
5 5
7 7
8 8
Stufenzahl

1-stufig

2-stufig

Wellenausfihrung
Glatte Welle

Welle mit PaRfeder (Standard) P

Abtriebswellenlagerung

Normal N

Verstarkt Vv
Untersetzung

1: 3 (Vorzugsgetriebe) 0 0 3 0
1:4 0 0 4 O
1: 5 (Vorzugsgetriebe) 0 0 5 0
1: 7 (Vorzugsgetriebe) 0 0 7 O
1: 10 (Vorzugsgetriebe) 0 1 0 O
1:15 0 1 5 0
1:20 0 2 0 O
1: 25 (Vorzugsgetriebe) 0 2 5 0
1:35 0 3 5 0
1:49 0 4 9 O
1:70 0 7 0 O
1:100 1 0 0 O

MotoranbaumaRe® [mm] (siehe Tabelle Seite 7)
PaRrand-@ (@ D7)

Lochkreis-@ (@ D8)
Wellen-@ (@ D6)
Wellenlange bis Flansch (L11)

Y. Bestellbezeichnungen fiir notwendige Zwischenflansche zwischen Linearachse und Getriebe: siehe Seite 8
‘&~ "Getriebe/Linearachsen-Kombinationen"

4 _ . L . i . . .
Bei Getrieben, an die ein Standard-Motor angebaut werden soll, kbnnen Sie auch direkt die Getriebebestellnummer aus der Tabelle auf Seite 9
verwenden.

10 Parker Hannifin GmbH
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Electromechanical Division

Weitere verfugbare Dokumentationen

Sprache

D Deutsch | Englisch | Franzdsisch | Italienisch | Spanisch
HLEc-Systembeschreibung (Linearachsen) 190-510011 | 192-510011 193-510011 197-510011 --
HLEc-Produkthandbuch (Inbetriebnahme) 190510050 | 192-510050 193-510050 -- 196-510050
HLEc - DXF und MI-Files
890-070001 | 892-070001 -- -- -
(Handbuch und CD-ROM) 07000
HPLA-Systembeschreibung 190-580011 | 192-580011 B B B
(neue Linearachsengeneration)
HLEZ-Systembeschreibung
¢ : 190-570011 | 192-570011 - - -
(HLE mit Zahnstangenantrieb) 5700 92:5700
HTR-Systembeschreibung (Teleskopachse) 190-530011 | 192-530011 - 197-530011 --
HTR-Produkthandbuch
L . 190-530813 | 192- 1 -- -- -
(Projektierung und Inbetriebnahme) 530813
HZR-Systembeschreibung (Vertikalachse) 190-520011 | 192-520011 193-520011 - -
Elektrozylinder ET Systembeschreibung 190-550011 | 192-550011 | -- - -
Handhabungs- und Fertigungsautomation 190-490003 | 192-490003 B B B
(Prospekt)
Portalroboter (Prospekt) 190-490004 | 192-490004 - - -
Bahn- und Kontursteuerung (Prospekt). 190-700007 | 192-700007 -- - -
Servomotoren, Servoantriebe auf Anfrage
11 Parker Hannifin GmbH
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Automation Group

e

Parker Hannifin GmbH
Electromechanical Division - Hauser
Robert-Bosch-Str. 22

D-77656 Offenburg, Germany

Tel.: +49 (0)781 509-0

Fax: +49 (0)781 509-176
www.parker-emd.com

Parker Hannifin plc
Electromechanical Division - Digiplan
21 Balena Close

Poole, Dorset. BH17 7DX UK

Tel.: +44 (0)1202 69 9000

Fax: +44 (0)1202 69 5750
www.parker-emd.com



