HZR - Systembeschreibung HAUSER

Dynamische Hubachse HZR

HAUSER Z-Achse mit Riemenantrieb - konzipiert fiir vertikale Einsatze

¢ in 2 BaugroRen lieferbar:
HZR80 und HZR100

¢ Modular im Baukastensystem kombinierbar
mit HAUSER-Lineareinheiten HLEc

+ Aufnahme hoher Seitenkrafte durch ein bie-
gesteifes Aluminiumprofil, gefiihrt in einem
gro dimensionierten, geschlossenen GuR-
gehause.
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x Merkmale der HZR

+ Spielfreie Fihrung durch einstellbare, walz-
gelagerte Kunststofflaufrollen.
¢ Hohe vertikale Krafte bis zu 4400 N auf-
nehmbar.
+ Einfache, unkritische Montage und Inbe-
triebnahme.
| ¢ Wartungsfreie und gerduscharme Kunst-
stofflaufrollen.
¢ Verschleil’- und schlupffreier Zahnriemen-
antrieb.
m Parker Hannifin GmbH Vertrieb Schweiz:
HAUSER-Division Parker Hannifin AG
| % |AU§E@ = a3  Ppostfach: 77607-1720 HAUSER-Division
Wi Qi B = ==  Robert-Bosch-Str. 22 Téafernstr. 37
ir automatisieren Bewegung = &  D-77656 Offenburg CH-5405 Baden-Dittwil
Tel.: (0781) 509-0 Tel.:(056) 4933883/ 84 /85
Fax (0781) 509-176 Fax: (056) 4934210

Reg. Nr. 36 38 - 01

Technische Anderungen vorbehalten. Daten entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der Drucklegung 07.05.98 13:00  Art.Nr.:190-520011N2 m




HZR-Systembeschreibung

Aufbau der HZR

5

Das Profil (1)

Leichte, kompakte und selbsttragende Konstruktion aus
einem geschlossenen und somit torsionssteifen Alu-
miniumprofil. Lieferbar in den Querschnitten:

80x80 mm (HZR80)
100x100 mm (HZR100)

Die Profile haben auf drei Seiten je zwei Nuten zur
Montage von Schaltnocken, Endanschlagen und weiteren
mechanische Komponenten. Leitungen kénnen durch die
groRziigige Offnung in der Profilmitte nach unten gefiihrt
werden.

Am unteren Profilende sind vier Gewinde zur Lastauf-
nahme angebracht.

Das Gehéause (2)

Das stabile GuRgehduse mit geschlossener Rahmen-
struktur kann sehr hohe seitliche Krafte und Biege-
momente, die sich z.B. bei horizontalen Beschleunigungen
ergeben, aufnehmen.

Ein angegossener Flansch sorgt fiir eine stabile Anbindung
an andere Mechanik - Komponenten, z.B. eine Doppel-
achse aus HAUSER - Lineareinheiten HLEc. Der Antrieb
kann wahlweise an zwei Gehauseseiten montiert werden.

Der Zahnriemen (3)

Hohe Fahrgeschwindigkeiten und Wiederholgenauigkeiten
garantiert ein breiter, schlupffreier und durch eingelegte
Stahlcord-Zugstrange versteifter Zahnriemenantrieb. Eine
grof3flachige Klemmung sorgt fir eine sichere Verbindung
zwischen Zahnriemen und dem Lauferprofil.

Die Fiihrungsrollen (4)

Modernste walzgelagerte Kunststofflaufrollen sorgen fir
einen reibungsarmen Lauf. Sie sind Uber Exzenterbolzen
spielfrei zum Lauferprofil (1) einstellbar. Durch den groRen
Rollenabstand in dem stabilen Gehduse koénnen sehr
groRe Seitenkrafte und Momente aufgenommen werden.

Die Spannstation (5)

Frei zugangliche und somit wartungs- und montage-
freundliche Spannstation zum Einstellen der erforderlichen
Vorspannung des Zahnriemens.

Der Endanschlag (6)

Die mechanischen Endanschlage aus stabilen, geschlos-
senen Aluminiumwinkeln mit je zwei dampfenden Gummi-
puffern sind entlang der Profilnuten frei verschiebbar und
konnen auf jeder Profilseite (aul’er auf der Zahnriemen-
seite) montiert werden.

Die Initiatoren (7)

An den Abdeckungen auf der Ober- und Unterseite des
HZR-Gehauses koénnen wahlweise mechanische oder
induktiv wirkende elektrische Endschalter montiert werden.

Die Schaltnocke (8)

Die Schaltnocken sind vollstandig in die Profilnuten inte-
griert und kénnen stufenlos in Langsrichtung verschoben
werden.
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Technische Daten

HZR-BaugroBe Einheit HZR80 HZR100
Geometriedaten
Querschnitt bewegtes Profil mm X mm 80 x 80 100 x 100
Tragheitsmoment I, = |, cm? 174,7 392
Widerstandsmoment W, = W, cm3 43,6 78,4
Fahrwege und -geschwindigkeiten
Fahrgeschwindigkeit maximal m/s 50 50
Fahrweg (Hub) maximal mm 1500 2000
Zahnscheibendaten, Momente und Krafte
Wegstrecke pro Umdrehung mm/U 240 240
Zahnscheiben-Durchmesser mm 76,394 76,394
Nennantriebsmoment Nm 28,6 57,3
maximales Antriebsmoment Nm 108 168
Nennriemenzugkraft (Nutzlast) 750 1500
Riemenzugkraft maximal 2827 4400
Wiederholgenauigkeit in einer Richtung * mm 10,2 10,2
* nach DIN EN 29283
Massen, Massentragheitsmomente
Masse Grundeinheit, 1Tm Hub kg 371 60,0
Masse Zusatzlange pro Meter kg/m 6,4 9,8
{\Aﬂzgzsvr:ﬁz??ﬁ;tzﬂgﬁent bezogen auf An- kgem? 250.0 357.0
Zusatz-Massentragheitsmoment bezogen kgem® 96,3 1477
auf Antriebswelle m

Bitte halten Sie bei folgenden Abweichungen von den Technischen Standarddaten Riick-

sprache mit HAUSER:

A w DD~

Einbaulage horizontal oder kopfuber.

|::> Technische Daten Stand 04/97, berlcksichtigte Sicherheit S=1, abweichende technische Daten auf Anfrage.

Fahrgeschwindigkeiten Gber 5 m/s und Beschleunigungen tber 10 m/s®
Fahrwege gréRer 1500mm (HZR80) bzw. gréRer 2000mm (HZR100)
Nutzlast (Fz) gréRer 750N (HZR80) bzw. 1500N (HZR100). Erhdhte Zahnriemenspannung notwendig.
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Kraft- und Momentenbelastbarkeit

Die von den Laufrollen und vom Zahnriemen Ubertragbaren Krafte und Momente sind geschwindigkeitsabhangig.
Die Kurven zeigen die maximale Belastbarkeit der Laufrollen in einer Kraft- oder Momentenrichtung. Greifen meh-
rere Belastungen aus unterschiedlichen Richtungen an, dirfen die in den Kurven angegebenen Werte nicht mehr

voll ausgeschopft werden, d. h. die Belastung oder die Geschwindigkeit ist gegebenenfalls zu reduzieren.
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Kombinationen HZR - HLEc

HZR80 - HLE80c-D - HLE100c-D
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HZR80 - HLE150c-D
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HZR100 - HLE150c-D - HLE150c-D
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Zubehor

Schaltnocke: Die Schaltnocke wird
in den AufRennuten des Profils ver-

senkt und kann in Profilrichtung frei
verschoben werden.

Kabelfiihrungskette: Die Kabel-
fuhrungskette ist in verschiedenen
Grolden lieferbar, jeweils mit den
entsprechenden Anschlu3winkeln.

Kabelstiitzprofile: Zur Fiihrung der
Kabelflihrungskette

Getriebe: Planetengetriebe fiir hoch-
dynamische Positioniervorgange
lieferbar. Andere Getriebe auf An-
frage

Motoren: Birstenlose, wartungsfreie
AC-Servomotoren von 0,25 bis 15
kW lieferbar.

Elektrische und mechanische
Initiatoren: Die Initiatoren werden
mit Hilfe von Montagewinkeln am
HZR-Gehause befestigt. Sie werden
durch die in den T-Nuten des Profils
integrierten Schaltnocken betatigt.

T-Nutensteine/-schrauben: Die T-
Nutensteine /-schrauben dienen zur
Befestigung beliebiger Elemente in
den T-Nuten eines HZR oder HLEc-
Profils

Klemmprofile: zum Aufbau von
Mehrachsen-Systemen in Kombina-
tion mit HLEc - siehe Kapitel Kombi-
nationen HZR-HLEc, ab Seite 6

Flanschplatten : fiir HZR-HLE-
Kombinationen - siehe Kapitel
Kombinationen HZR-HLEc, ab
Seite 6.

Bestellbeispiele

HZR80 1000 SAR
Servo-Antrieb Rechts
1000 mm Fahrweg (Hub)
Z-Achse HZR80

HZR100 1250 SAL i

1250 mm Fahrweg (Hub) g S
Z-Achse HZR100

Servo-Antrieb Links \ Al




